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razem godz., pkt ECTS

W 24/+, C/ 12+, L 8/+, razem: 44 godz., 3,5 pkt ECTS

Sposob realizacji zaje¢
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Zajecia realizowane w formie stacjonarnej:
W 24/+, C/ 12+, L 8/+, razem: 44 godz.

Przedmioty
wprowadzajgce

Nazwa przedmiotu / wymagania wstepne:
Brak.

Semestr/kierunek studiow

semestr | / mechanika i budowa maszyn / specjalno$¢: maszyny in2y-
nieryjno-budowlane i drogowe

Autor

dr hab. inz. Adam Bartnicki

Jednostka
organizacyjna
odpowiedzialna za przedmiot

Wydziat Inzynierii Mechanicznej / Instytut Robotéw i Konstrukcji
Maszyn

Skrocony opis przedmiotu

Pojecia podstawowe, ogdina klasyfikacja i budowa uktaddéw hydrotro-
nicznych, zastosowanie we wspoétczesnych pojazdach i maszynach in-
2ynieryjnych. Charakterystyka i budowa elementéw sktadowych ukta-
doéw. Systemy sterowania hydrotronicznymi uktadami napedowymi,
struktura, zasady doboru elementéw, budowa, specyfikacja.

Peiny opis przedmiotu
(tresci programowe)

Wykiady:
1. Pojecia i definicje uktadow hydrotronicznych/ 2 /.
2. UKad hydrotroniczny jako ukfad napedowy/ 2 /.

3. Podstawowe rodzaje elementow, zespotéw i podzespotéw hydro-
tronicznych uktadéw napedowych /2 /.

4. Sterowanie dfawieniowe i objetoSciowe hydrotronicznymi uktadami
napedowymi/ 4 /.

5. Systemy sterowania hydrotronicznymi uktadaminapedowymi/ 2 /.
Charakterystyki hydrotronicznych uktadéw napedowych / 2 /.

7. Hydrotroniczne uktady napedu i sterowania wspdétczesnych ma-
szyn i pojazdéw / 2 /.
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10.

11.
12.

Diagnostyka hydrotronicznych uktadéw napedowych / 2 /.
Modelowanie hydrotronicznych uktadéw napedowych /2 /.

Narzedzia do projektowania hydrotronicznych ukfadow napedo-
wych/1/.

Tendencje rozwojowe hydrotronicznych ukfadéw napedowych/ 1/
Kolokwium zaliczeniowe /2/.

Cwiczenia:

13.
14.
15.

16.

17.

Dobor elementéw hydrotronicznych uktaddw napedowych /2 /.
Wyznaczanie start w hydrotronicznych uktadach napedowych /2 /

Wyznaczanie parametréw pracy hydrotronicznych ukfadéw nape-
dowych sterowanych dtawieniowo i objetosciowo / 4 /.

Wyznaczanie parametréw pracy hydrotronicznych ukfaddw nape-
dowych z kompensacjg obcigzenia/ 2 /.

Kolokwium zaliczeniowe / 2 /.

Cwiczenia laboratoryjne:

18.
19.
20.

21.

Wyznaczanie charakterystyk zawordw proporcjonalnych /2 /.
Uktady hydrauliczne z kompensacjg cisnienia od obcigzenia/ 2 /.

Budowa hydrotronicznego uktadu napedowego sterowanego pro-
porcjonalnie / 2 /.

Tworzenie i weryfikacja do$wiadczalna algorytmdw sterujgcych
hydrotronicznych uktadéw napedowych z elementami automatycz-
nego ukfadu sterowania /2 /.
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Efekty uczenia sie

W1 / znajomo$¢ budowy i zasad doboru elementéw hydrotronicznych
uktadow napedowych stosowanych w maszynach i ich uktadéw stero-
wania; znajomos¢ zasad eksploatacji i obstugiwania tych elementow /
K_Wo09, K_W10

U1 / posiada umiejetnoéci projektowania prostych uktadéw hydrotro-
nicznych, umiejetno$¢ ich obstugi i zastosowania oraz przekazywania




wiedzy w tym zakresie / K_U05, K U07, K U08, K U09, K U11,
K U12, K U15 K_U16, K U17, K_U18, K_U19

K1 / jest otwarty na nowoSci technologiczne i inicjatywe we wprowa-
dzaniu nowych technologii/ K_34T 3

Metody
i kryteria oceniania
(sposo6b sprawdzania
osiggniecia przez studenta
zaktadanych
efektdéw uczenia sie)

Przedmiot zaliczany jest na podstawie: zaliczenia na ocene

Wyktad zaliczany jest na podstawie: pozytywnej oceny z kolokwium
oraz ocen z ¢wiczen i laboratoriéw, ktére stanowig sktadowe oceny
koncowej.

Cwiczenia zaliczane sg na podstawie: kolokwium weryfikujgcego
efekty uczenia sie z zakresu umiejetnosci.

Laboratoria zaliczane sg na podstawie: pozytywnych ocena ze spra-
wozdan z poszczegdinych laboratoriow.

Warunkiem dopuszczenia do zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych
ocen z ¢wiczen i cwiczen laboratoryjnych.

Osiagniecie efektu W1 - weryfikowane jest podczas kolokwium.
Osiagniecie efektu U1 - sprawdzane jest poprzez realizacje indywidu-
alnych i zespotowych zadan podczas ¢wiczen i cwiczen laboratoryj-
nych.

Osiggniecie efektu K1 - weryfikowane jest na podstawie wypowiedzi
studentéw podczas ¢wiczen i laboratoriow.

Oceny osiggniecia zaktadanych efektow uczenia sie:

Ocene bardzo dobra ofrzymuje student, ktéry osiggnat zaktadane
efekty uczenia sie na poziomie 91-100%.

Ocene dobrg plus otrzymuje student, ktéry osiggnat zaktadane efekty
uczenia sie na poziomie 81-90%.

Ocene dobrg otrzymuje student, ktory osiggnat zakiadane efekty ucze-
nia sie na poziomie 71-80%.

Ocene dostateczng plus otrzymuje student, ktéry osiggnat zakiadane
efekty uczenia sie na poziomie 61-70%.

Ocene dostateczng otrzymuje student, ktdry osiggnat zaktadane
efekty uczenia sie na poziomie 51-60%.

Ocene niedostateczng otrzymuje student, ktory osiggnat zaktadane
efekty uczenia sie na poziomie rownym lub nizszym niz 50%.

Bilans ECTS
(nakiad pracy studenta)

Aktywnosc / obcigzenie studenta w godz.

. Udziat w wyktadach / 24

. Udziat w laboratoriach / 8

. Udziat w ¢wiczeniach / 12

. Udziat w seminariach / 0

. Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow / 12
. Samodzielne przygotowanie do laboratoriéw / 8
. Samodzielne przygotowanie do ¢wiczen / 12

. Samodzielne przygotowanie do seminarium /0
9. Realizacja projektu /0

10. Udziat w konsultacjach /6

11. Przygotowanie do egzaminu /0

12. Przygotowanie do zaliczenia / 16

13. Udziat w egzaminie / 0
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Sumaryczne obcigzenie pracg studenta: 98 godz. / 3,5 ECTS
Zajecia z udziatem nauczycieli: 50 godz. / 2,0 ECTS
Zajecia powigzane z dziatalnoscig naukowa: 82 godz. / 2,5 ECTS




